Centrala sterujgca do napedow
bram skrzydtowych 12 lub 24VDC
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Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

1. UWAGA! Zanim przystapisz do montazu nalezy doktadnie przeczytac instrukcje. Nieprawidtowa instalacja
lub uzycie produktu moze spowodowac niebezpieczenstwo dla ludzi.

2. Ponizszg instrukcje nalezy zachowa¢ do ewentualnego wykorzystania

w przysztosci.

3. Ten produkt zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytgcznie do zastosowania wskazanego w niniejszej
instrukcji. Inne niz wskazane uzycie produktu moze doprowadzi¢ do zniszczenia sprzetu i/lub moze by¢
zrédtem niebezpieczenstwa.

4. Producent, dystrybutor, sprzedawca, nie ponosi odpowiedzialnosci za uzycie produktu niezgodne z
przeznaczeniem opisanym w ponizszej instrukcji.

5. Nie wolno instalowa¢ urzadzenia na obszarze bezposredniego zagrozenia wybuchem.

6. Producent, dystrybutor, sprzedawca, nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci w przypadku, gdy zasady sztuki
budowlanej zostaty pominiete przy zamontowaniu elementéw zamykajgcych, ktére s samobiezne i moga
uleé uszkodzeniu przy nieodpowiednim montazu.

7. Przed przystgpieniem do pracy (podtaczenie, konserwacja, itd.), zawsze nalezy odtgczyc¢ zasilanie.

8. Urzadzenia ochronne (fotokomorki, czujniki kranicowe, itd.) mogg by¢ stosowane do zapobiegania
potencjalnemu ryzyku w miejscach pracy silnika, w ktdrych znajduje sie mechanizm przenoszenia napedu.

9. Do instalacji nalezy wykorzystaé oryginalne podzespoty. Producent, dystrybutor, sprzedawca nie ponosza
odpowiedzialnosci w zakresie bezpieczeristwa, oraz prawidiowego dziatania automatyki w momencie
wykorzystania i uzytkowania nieodpowiednich, nieoryginalnych czesci.

10. Nie wolno dokonywaé zadnych zmian w urzgdzeniach (sitowniku, akcesoriach). Kazda zmiana powoduje
utrate gwarancji oraz moze spowodowac zagrozenie.

11. Instalator musi dostarczy¢-uzytkownikowi -petnej informacji na temat obstugi systemu w przypadku
jakiejkolwiek awarii oraz zapozna¢ korzystajgcych z systemu z ,,INSTRUKCJA” produktu.

12. Nie pozwdl, aby dzieci badz inne osoby staty w poblizu urzadzenia, zasiegu bramy podczas jego dziatania.
13. Nie wolno pozwalaé dzieciom na zabawe sterowaniem bramy. Piloty nalezy trzyma¢ z dala od dzieci, aby
zapobiec przypadkowemu uruchomieniu napedu.

14. W razie usterki uzytkownik powinien wezwaé wyspecjalizowany serwis, badZ montazyste oraz
powstrzymac sie od jakichkolwiek samodzielnych napraw.

15. Nalezy przeprowadzac regularne kontrole instalacji, w szczegdlnosci sprawdzac kable, sprezyny i uchwyty
pod katem zuzycia, uszkodzenia lub zaburzenia ptynnosci ruchu. Nalezy zaprzesta¢ uzytkowania, jesli
konieczna jest naprawa lub regulacja, poniewaz btad w instalacji lub nieprawidtowe ustawienie skrzydta
bramy moze spowodowac nieodwracalne w skutkach uszkodzenia sprzetu, bgdz niebezpieczenstwo dla
uzytkownika.

16. To urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytkowania przez osoby, w tym dzieci, o obnizonej sprawnosci
fizycznej, ruchowej lub psychicznej lub braku doswiadczenia i wiedzy chyba ze pozostajg pod nadzorem i
postepuja zgodnie z instrukcjg uzytkowania sprzetu, przekazanej przez osoby odpowiadajace za ich
bezpieczenstwo.

17. Jezeli przewdd zasilajacy jest uszkodzony, musi zosta¢ wymieniony przez producenta, autoryzowany
serwis lub wykwalifikowanego montera w celu unikniecia zagrozenia.

18. Podczas czyszczenia lub konserwacji, nalezy bezwzglednie odtgczy¢ zasilanie, tym bardziej jezeli
urzadzenie jest sterowane automatycznie.

19. Wszystkie wtyczki elektryczne nalezy podpig¢ do zrédta zasilania wewnatrz budynku lub na zewnatrz w
odpowiednio izolowanej, przystosowane] do tego celu skrzynce (puszce) elektryczne;j.

20. Przy doborze sitownika, nalezy wzig¢ pod uwage: rzeczywista waga bramy to jej ciezar oraz (okoto 30%)
opor jaki stawia.

Charakterystyka techniczna:

Zasilanie 12-24Vac
Maksymalny prad wyjsciowy 12-15VDC/ 250mA
Wbudowane ztgcze da zasilania buforowego 12/24V 100mA
Maksymalny prad silnika 8A (200VA transformer)
Maksymalny prad dla lampy syganlizacyjnej 1A
Max prad dla zamka elektrycznego 2A
Zakres temperatury pracy -20 + 60°C
Rodzaj stosowanych akumulatoréow (opcja) (2x) 12V 4.5Ah



Okablowanie Uwaga! Akumulatory 12VDC mozna podfgczy¢

- : réwnolegle do pracy z zasilaniem 12V lub szeregowo dla
Gtowne funkcje pracy na 24V jak wskazuje ponizszy schemat. Na PCB
znajduje sie zworka konfiguracyjna dla skonfigurowania

wersji podtaczonych napeddéw 12V lub 24V. 24V (1)
Zasilanie o o |
sieciowe
230Vac
Bezpiecznik
Transformator 24VAC
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Wyjscie 12Vdc 250mA

M1
Lampa
Zamek elektryczny Sygnalizacyjna
12/24VDC

1 Antena
2 Oplot anteny (GND)
3 Wejscie START (NO) )

Sterowanie bramq (OTWORZ-STOP-ZAMKNIJ)
4 Wejscie typu furtka (NO)

Sterowanie tylko napedem nr 2 (M2)
5 Zacisk wspdlny (GND)
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TS1-
TS3

TS2
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FS3-
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FS1-
FS2

JP1

Zacisk sygnatowy fotokomaérki (NC)
Dziatanie podczas pauzy: Pauza
Dziatanie podczas zamykania: Odwraca kierunek silnikow

Zacisk FOTOSTOP (NC)

Dziatanie podczas pauzy: Pauza

Dziatanie podczas zamykania: Odwraca kierunek pracy silnikow

Dziatanie podczas otwierania: zatrzymuje silniki | czeka na zwarcie stykow w celu
kontynuowania pracy.

Wyjscie analogowe krancéwki otwarcia (82 OHM/NC patrz parametr Eo w menu
zaawansowanym)

Czekanie na komende otwarcia: umozliwia otwieranie

Podczas otwierania: odwraca kierunek silnika na 1 sekunde

Jesli ztqcze 8 nie jest uzywane, pozostaw niepodfqgczone.

Wytacznik kraicowy otwierania dla silnika nr 1 NC (patrz parametr EO w menu
zaaawansowanym)

Wyjscie analogowe krancowki zamkniecia (8K2 OHM/NC patrz parametr Eo w menu
Zaawansowanym)

Czekanie na komende zamykania: umozliwia zamykanie

Podczas zamykania: odwraca kierunek silnika na 1 sekunde

Jesli ztqgcze 9 nie jest uzywane, pozostaw niepodfgczone.

Wytqcznik krancowy otwierania dla silnika nr 2 NC (patrz parametr EC w zaawansowanym
menu)

Wspdiny (GND)

Wejscie STOP (NC)
Zawsze zatrzymuje silniki | blokuje dziatanie jednostki sterujgcej

Wspoiny (GND)

Wyijscie zasilania akcesoriow
12Vdc 250mA

Wyijscie elektrozamka

Wyijscie dla lampy sygnalizacyjnej
12/24V 1A

Wyijscie dla silnika nr 1
8A

Wyijscie dla silnika nr 2
8A

Potencjometr predkosci przy spowolnieniu
Potencjometr czutosci wykrywania przeszkéd

Przycisk funkcyjny Géra/ Dé6t

Przycisk funkcyjny potwierdzenia
Wyswietlacz

Wyijscie transformatora 12-24Vac
Bezpiecznik akumulatora 10A Fast

Zaciski dla akumulatora awaryjnego otwarcia 12/24Vdc

Przetacznik napiecia 12 lub 24V



Instalacja zworek, wymaganych do uruchomienia napedu
Ztagcza PHS oraz STOP mozna wykorzystaé do celdw zabezpieczenia ruchu bramy wedtug wiasnych
preferenciji.. Jesli jednak nie uzywamy tych zaciskdw nalezy pamieta¢ o wykonaniu zworek jak ponizej.

STR SPDCOM PHPHS ED EC COM STOP COM
3] [4] [5] [6] [7] (8] [9] fo] |1 2

Wizualizacja pracy z fotokomodrkami zabezpieczajacymi

Zaciski w centrali sterujacej
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Zaciski w centrali sterujacej
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Przyklad z dwoma parami fotokomorek

Sterowanie silnikami za
pomoca przycisku recznego

Sterowanie tylko silnikiem M2 za
pomoca przycisku recznego

Przycisk dzwonkowy

( Przycisk dzwonkowy
sterowniczy

sterowniczy

|
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Przyktad instalacji sterowania sekwencyjnego

Przyklad instalacji sterowania sekwencyjnego
przy pomocy przycisku dzwonkowego typu NO

przy pomocy przycisku dzwonkowego typu NO



Przyktad instalacji centrali S24i z napedami BFT Phobos stosujac
moduty wytacznikéw krancowych szeregowych

Aby przygotowaé centrale s24i do pracy z napedami BFT Phobos nalezy w nich zastgpi¢ wewnetrzne ptytki
taczeniowe na ptytki szeregowe 2 przewodowe.. Postepuj kolejno:

1. ) Wejdz do menu zaawansowanego, wcisnij dtugo przycisk TS2, przejdz za pomocga przyciskdw TS1/TS3
do pozycji SL wejdz w podmenu wciskajgc krotko TS2, wybierz 5 i zatwierd? konfiguracje ponownie

przyciskiem TS2. Teraz wyjdZz z menu konfiguracyjnego wyciskajgc kilkukrotnie przyciski TS1 i TS3
jednoczesnie.

2.) Wykonaj pofaczenie jak na rysunku ponizej pamietaj, ze silnika M2 otwiera sie jako pierwszy, a silnik M1
rusza pierwszy podczas fazy zamykania, dlatego dostosuj kierunki pracy silnikéow wedtug potrzeb i

konstrukcji bramy.
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Opis ztaczy na ptycie taczeniowej typu 2 przewodowej:

1i2 - przewody gtdwne zasilajgce

3 — przewdd niebieski zasilajgcy silnik

4 — przewdd czerwony zasilajacy silnik

5i 6 — przewody biate prowadzgce do wytgcznikéw krancowych zamkniecia
7 i 8 — przewody czarne prowadzgce do wytgcznikdéw krancowych otwarcia
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Menu podstawowe

Nacisnij krétko przycisk potwierdzenia TS2, na wyswietlaczu pojawi sie obl. za pomocg przyciskdw w
Gore/Dot (TS1/TS3) mozna wybraé odpowiednig pozycje w menu.

Aby, wyjsé z tego menu wybierz EH b nacisnij jednoczesnie przyciski w Gore/Dot.
Po 20 sekundach bezczynnosci centrala wychodzi z menu.

MAPA MENU PODSTAWOWEGO

1 sekunda Sk
(1] ) Logika pracy Ak
-— - <J 2 <J cd
Ul oc
I-l o ‘o DH
v f
c |
I_ — Zapisywanie nadajnikow <J Eg
r H
v ’
Au
L t Uczenie czasow pracy <J EE
5P Ustawianie czas pauzy <J 0-398
m - :
Tryb czuwakowy c
dn <! |e
cc
v &

E H Wyjscie

Funkcje menu podstawowego:

). . . .
DL - Logika dziatania
Wybierz ol i potwierd? przyciskiem TS2, teraz za pomoca przyciskéw GORA/DOL (TS1/TS3) mozesz wybraé
pozadang logike dziatania:
Sk Logika krok po kroku (START, STOP, CLOSE)
RE: Automatyczne zamykanie z funkcjg stop
c d: Automatyczne zamykanie z funkcja osiedlowa
o= : Funkcja otwérz zamknij (w tym trybie funkcja furtki nie dziata)
oR: Funkcja otwdrz zamknij z automatycznym zamknieciem (w tym trybie funkcja furtki nie dziata)
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) 2 .

. = : ZAPISYWANIE NADAJNIKOW - PROGRAMOWANIE PILOTOW

Wybierz Lci potwierd? przyciskiem TS2, teraz za pomocg przyciskdéw GORA/DOL (TS1/TS3) mozesz wybrac
pozadang opcje:

g _=: Zapisywanie przycisku nadajnika do kanatu 1 (zalecane).

cC: Zapisywanie przycisku nadajnika do kanatu 2 (opcja furki dziata tylko z M2).

Uwaga! Podczas prawidtowego zapisu przycisku nadajnika wyswietlacz potwierdzi rejestracje chwilowym
sygnatem.

r F: KASOWANIE NADAINIKOW Z PAMIECI CENTRALI
Wybierz = Ai nacisnij przycisk TS2, nastepnie potwierdz wybierajgc 45.
Aby, wyjs¢ z tego menu wybierz EH lub nacisnij przyciski TS1/TS3 w tym samym czasie.

L t : Nauka czaséw pracy - PROGRAMOWANIE CENTRALI:

Uwaga!

-» Przed rozpoczeciem procedury automatycznego uczenia brama musi byé w pozycji otwartej.

-» Przed rozpoczeciem procedury recznego uczenia brama musi byé w pozycji zamknietej.

Aby, ustawié¢ skrzydta bramy we wiasciwej pozycji mozna uzy¢ funkcji czuwakowej, ktéra pozwala na
sterowanie kazdego skrzydta bramy z osobna korzystajac z menu podstawowego (d).

Mozliwe jest automatyczne zaprogramowanie czasu pracy siftownikéw, patrz ,Szybka instalacja”.

Wybierz LE w menu podstawowym i nacisnij przycisk TS2, uzyj przyciskdbw Goéra/Dét (TS1/TS3), aby
wybrac¢ nastepujgcg metode uczenia:

= . .
l-% I- Automatyczna procedura uczenia czasu pracy:

Uwaga! Aby, wykonac automatyczng procedure nalezy zakodowac przynajmniej jeden nadajnik w pamieci centrali. W
tej procedurze wszystkie wejscia bezpieczeristwa bedq nieaktywne.

1) Ustaw skrzydfa bramy w pozycji otwartej. Teraz wybierz Ry, aby rozpocza¢ procedure konfiguracji,
brama rozpocznie proces zamykania a w tym samym czasie centrala uczy sie czaséw pracy.

Jesli instalacja jest jednoskrzydtowa, podtgcz tylko silnik M2 i ustaw funkcje pracy z bramg jednoskrzydtowa
W menu zaawansowanym.

Jesli napedy posiadajg analogowe wytgczniki kraricowe, centrala rozpozna je automatycznie. Brama
powinna by¢ wyposazona w mechaniczne ograniczniki kraricowe.

[
) U71: Reczna nauka czasu pracy:
Uwaga!: Podczas aktywacji tej procedury wszystkie wejscia bezpieczeristwa bedq nieaktywne.

1) Ustaw skrzydta bramy w pozycji zamknietej. Teraz uruchom funkcje M. w tej fazie oba skrzydta
zaczynajg sie otwieraé, w tym czasie mozna wyregulowa¢ poziom predkosci spowolnienie wedtug potrzeby
uzywajac potencjometru TR1. Gdy, obydwa skrzydta osiggajg poziadang pozycje otwarcia wyswietlacz
pokaze ) VL

2) Uzywajac przycisku TS2 uruchom kolejno nastepujaca sekwencje uczenia (jedng po drugiej): (A)
Uruchom silnik 1, (B) uruchom silnik 2, (C) wyznacz punkt spowolnienia dla silnika 1, (D) wyznacz punkt
spowolnienia dla silnika 2, (E) zatrzymaj silnik 1, gdy osiggna zadang pozycje, (F) zatrzymaj silnik 2, gdy
0siggna zadang pozycje.

Jesli podtaczony jest tylko silnik M2 (tryb jednoskrzydtowy), zaprogramuj czasy tylko dla tego silnika.

Jedli zainstalowane sg wytaczniki kraricowe, silniki zatrzymuja sie automatycznie po zakonczeniu uczenia.

Z - .. .
21~ - Ustawienie czasu automatycznego zamykania:

Wybierz SF', nacisnij klawisz TS2, ustaw czas pauzy od 0 do 99 sekund za pomocg przyciskow w gore lub w
dét i nacisnij ponownie TS2 (OK), aby potwierdzié.
Teraz wybierz Ehub nacisnij jednoczesnie klawisze w gore iw dot, aby wyjsé¢ z menu.




. . .

) 1- Tryb czuwakowy (manualne dostosowanie potozenia skrzydet bramy):
Korzystajac z tego menu mozna sterowac kazdym silnikiem w trybie czuwakowym. Nacisnij przycisk w gore
lub w dét, aby wybrac jedng z nastepujgcych pozycji:

Moy R

U  Otworz silnik 1

|:_| Zamknij silnik 1

02 otworz silnik 2

c c Zamknij silnik 2

EH Wyjscie z menu.

Steruj wybrang opcja poprzez trzymanie przycisku TS2 (OK).

Sygnalizacja standw wejs¢ na wyswietlaczu

Gdy, centrala jest w czasie czuwania uzytkownik moze odczyta¢ stan wejs¢ na wyswietlaczu:
- - :Zadne wejscie nie jest aktywne.

5P : Wejscie STOP aktywne.

PS: Wejscie FotoStop aktywne.

Eo: Wejscie analogowe kraricéwek otwarcia aktywne.
Ec: Wejscie analogowe kraricowek zamkniecia aktywne.
Pc :Wejscie Fotokomérek aktywne.

Sk : Wejscie START aktywne.

Pd : Wejscie Furtka aktywne.

oP : Brama w trakcie Otwierania.

cL : Brama w trakcie Zamykania.

Podczas czasu pauzy, wyswietlacz pokazuje sekundowe odliczanie do zamkniecia.

Ustawienia potencjometrow
TR1 - Potencjometr predkosci podczas spowolnienia. Nie ustawiaj za niskiej predkosci (ponizej 10cm/sec),
aby unikna¢ zatrzymania pracy silnikdw w niskich temperaturach zewnetrznych.

TR2 - Potencjometr czuto$ci wykrywania przeszkdd. Precyzyjnie reguluje poziom wykrywania przeszkdd.
Regulacja czutosci musi by¢ wykonana po nauce czasu pracy.

Standardowo potencjometr ustawiony jest w pozycji Srodkowej, jest to pozycja uniwersalna dla
przestrzeganie zasad bezpieczedstwa wiekszosci instalacji.

Mniejsza predkos¢ .~ Wieksza predkosé Wieksza czuto$é - - Mniejsza czutosé

0 |
! TR1 TR2
Regulacja spowolnienia Czutos¢ na przeszkode
(W wielu przypadkach ustaw

pokretto prawie maksymalnie w
prawo)

Szybka instalacja
Aby, szybko zaprogramowac czasy pracy, otwdrz oba skrzydta, a nastepnie trzymaj wcisniety przycisk

potwierdzenia TS1, az na wys$wietlaczu pojawi sie Ru. Jednostka sterujgca wykona kilka testow i nauczy
sie czasOw pracy. Po zakornczeniu procedury lampa ostrzegawcza gasnie.

Automatyczne uczenie nadajnikow zdalnego sterowania

Mozliwe jest szybkie uczenie sie nadajnikdw bez korzystania z menu podstawowego. Aby, zarejestrowac
nowy nadajnik, nacisnij przycisk 3 razy z nowym pilotem, robigc co najmniej 1 sekunde przerwy miedzy
kazdg transmisjg. Nastepnie nacisnij przycisk 3 razy na nadajniku, ktéry byt juz wczesniej zaprogramowany,
teraz ponownie naciénij przycisk jeden raz na nowym nadajniku. . Po zakoficzeniu programowania lampa
ostrzegawcza mignie jeden raz. Uwaga: funkcja z automatycznym uczeniem musi by¢é wtgczona, patrz
»,Mmenu zaawansowane” — automatyczne uczenie nadajnikdw. Nowy nadajnik przyjmuje ten sam kanat,
ktory zostat uzyty podczas procedury programowania. Procedure automatycznego uczenia nadajnikow
nalezy wykonywac¢ w poblizu centrali sterujgce;j.
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Menu zaawansowane

Po 20 sekundach bezczynnosci centrala wychodzi z menu.

— — Enter
[ = 4 sec.

Mapa menu zaawansowanego
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Nacisnij przycisk potwierdzenia TS2, tak dtugo az na wyswietlaczu pojawi sie E i
Gore/D6t (TS1/TS3) mozna wybra¢ odpowiednia pozycjge w menu.

Aby, wyjs¢ z menu lub z podmenu wybierz EH iub nacisnij jednoczesnie przyciski w Gore/Dot.
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L szeregowe <J ok

EH Wyjécie

Opis funkcji menu zaawansowanego.

I .

=) { Menu czasow pracy:

W tym menu istnieje mozliwos¢ modyfikacji czaséw pracy centrali:
E {—Czas pracy silnika 1

5 | - Czas rozpoczecia spowolnienia dla silnika nr 1
k2 — Czas pracy silnika 2

52 - Czas rozpoczecia spowolnienia dla silnika nr 2
oo — Opdznienie otwierania silnika M1 wzgledem M2
dc — Opdznienie zamykania silnika M2 wzgledem M1
EL — Czas aktywacji elektrozamka

EH- Wyjscia z menu zaawansowanego

Czas pracy mozna regulowac od O do 39 sekund uzywajac przyciskow Gora lub Dét.
Nacisnij przycisk TS2, aby potwierdzi¢ parametry. Aby wyjs¢, wybierz EH 1ub nacisnij jednoczesnie przyciski
Géra/Dot.

S0 Tryb jednoskrzydiowy:
W tym menu mozna sprawdzi¢ lub ustawic czy centrala pracuje w trybie jednoskrzydtowym (dla silnika 2). Uzyj
przyciskdw géra/dét, aby wybrac tak (49), nie (k) lub wyjsé (EH). Naciénij TS2, aby potwierdzié.

dc Przywracanie ustawien fabrycznych:
Aby, uruchomié przywracanie fabryczne wybierz opcje TAK ('4'5) i potwierdz przyciskiem TS2.

I~ = Zmiana momentu obrotowego po zakonczeniu pracy
Po wtgczeniu tej funkcji silniki na chwile odwracajg kierunek, aby zwolni¢ moment obrotowy na koricu pracy. Uzyj
gora/dot, aby wybra¢ tak (45), nie (mk) lub wyjé¢ (EH). Naciénij TS2, aby potwierdzic.

I o Konfiguracja wytacznikéw kraricowych otwarcia
Tutaj mozna zmienic¢ analogicznie funkcje dla wytgcznikdédw krancowych: Nieaktywne (IZIS), normalnie zamkniete
(miz), analogowe 8K2 (Hl‘l) lub wytacznik kraricowy normalnie otwarty (L o).

C = Konfiguracja wytacznikéw kraricowych zamkniecia
Tutaj mozna zmieni¢ analogicznie funkcje dla wytgcznikédw kranncowych: Nieaktywne (d'.:l), normalnie zamkniete
(r2), analogowe 8K2 (Hl‘l) lub wytacznik kraricowy normalnie otwarty (L o).

H - Automatyczne uczenie nadajnikéw
Wiaczenie tej funkcji za pomoca opcji (55) umozliwi zapisywanie nadajnikéw bez korzystania z menu
podstawowego. Patrz rozdziat.: ,Automatyczne uczenie nadajnikdw zdalnego sterowania”.




L P Tryb niskiego zuzycia energii
W tym menu mozna wtgczyé tryb niskiego poboru mocy. Uwaga: gdy ta funkcja jest wigczona, wyswietlacz
nie pokaze komunikatéw. Czyli bedzie wytgczony w stanie czuwania.

c 'S Tryb wspomagania pracy z zamkiem elektrycznym
W tym menu mozna witgczy¢ “skok” na poczatku, aby odblokowac zamek elektryczny i “skok” na koricu, aby
go zablokowac.

r~ I Typ odbiornika:
W tym menu mozna ustawic tryb pracy odbiornika radiowego:

= Tryb pracy z jednym wybranym przyciskiem pilota (OPEN, STOP, CLOSE)
Hb - Wszystkie 4 przyciski nadajnika zostang zaprogramowane jednocze$nie i automatycznie ustawiane na
funkcje otwierania, zatrzymania, zamykania i opcje furtki dla kazdego z przyciskéw osobno..

SL Typ wytacznikow krancowych:

Wtaczenie tej funkcji ('ﬂ':-l) umozliwia prace z szeregowymi wytgcznikami krancowymi. Gdy centrala
sterujgca nie moze wyczuc pradu, ktéry ptynie przez silnik, wykrywa go jako koniec zakresu.

Ustawienia domysine
Ponizej znajduje sie lista ustawiern domysinych, taka sama jak po poleceniu dZ w menu zaawansowanym.

Parametr Domyslnie
oL Logika dziatania CE
CF Czas przerwy 0
co Tryb bramy jednoskrzydtowej =
rc Zmiana momentu obrotowego po zakoriczeniu pracy mE
Ar Automatyczne uczenie nadajnikow mE

Tryb wspomagania pracy z zamkiem elektrycznym mE
Fo Wytgczniki kraricowe otwarcia d5
Ec Wytaczniki kranncowe zamkniecia d5
CL Typ wytgcznikow krarncowych =
- Typ odbiornika 1
LP Tryb niskiego zuzycia energii mE
= Czas pracy silnika 1 oraz 2 O
E2
E,_i Czas spowolnienia pracy silnika 1 oraz 2 20
ac
do Opéinienie otwierania skrzydet ne
dc Opodinienie zamykania skrzydet 05
L Czas aktywacji elektrozamka 0

Kontrola pracy bramy po zainstalowaniu zestawu:

Prawidtowo skonfigurowane sitowniki powinny:

1) Po resecie zasilania gtdwnego i podaniu komendy otwarcia, sitowniki muszg wykonywaé¢ manewr
otwarcia bramy.

2) Po przecieciu linii fotokomdrek podczas zamykania bramy, skrzydta powinny zatrzymac sie i nastepnie
rozpocza¢ procedure otwierania.

3) Jesli w swietle bramy fotokomodrki zastoniete sg poprzez stojgcy tam pojazd, mimo wykonania do
centrali polecenia zamkniecia przez uzytkownika brama nie wykonuje manewru zamkniecia i czeka na
usuniecie przeszkody.

4) Na petnym otwarciu bramy, tuby napedéw powinny by¢ catkowicie wsuniete.

5) Podczas zamykania bramy tuby wysuwajg sie w celu zamkniecia.
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WARUNKI GWARANCIJI

Producent udziela gwarancji na okres 24 miesigce od daty sprzedazy przez HatPol.

1. Data od ktérej zaczyna sie okres gwarancyjny, jest datg wystawienia faktury badz paragonu.

2. Gwarancja nie obejmuje czynnosci zwigzanych z instalacjg, montazem urzgdzenia badZ oprogramowania.
3. Reklamowany sprzet nalezy zgtosi¢ poprzez formularz na stronie ,https://rma.hatpol.pl”. Przesytke
przyjetego do reklamacji sprzetu nalezy dostarczy¢ na wifasny koszt do firma HatPol. Reklamowane
urzadzenie nie zostanie uwzglednione jesli bedzie uszkodzone z powodu czynnikdw zewnetrznych tj. zty
montaz, wytadowania atmosferyczne itp.

4. Sprzet zostanie przyjety do serwisu tylko wtedy, gdy na pudetku w widocznym miejscu znajdowac sie
bedzie numer RMA nadany przez serwis HatPol podczas zgtoszenia na rma.hatpol.pl, a w wewnatrz
opakowania znajdowad sie bedzie dowdd zakupu (faktura, paragon) oraz karta gwarancyjna lub kopie tych
dokumentodw.

5. Jezeli sprzet bedzie zapakowany w nieoryginalny karton, badz Zle zapakowany (brak odpowiedniego
styropianu, tektury itp.) serwis HatPol nie odpowiada za uszkodzenia powstate w wyniku ztego opakowania
(pekniecia, rysy, otarcia itp.)

6. Serwis HatPol nie uwzglednia uszkodzern mechanicznych powstatych w wyniku transportu z winy
przewoznika badz przez uzytkownika.

7. Dostarczony sprzet musi posiada¢ nieuszkodzone plomby gwarancyjne i czytelne numery seryjne.

8. Reklamujgcy sprzet musi by¢ dostarczony do serwisu HatPol kompletny np. monitor, panel, zasilacz.

9. Montaz nalezy wykonywaé zgodnie ze schematem i wskazéwkami w instrukcji danego sprzetu oraz przez
doswiadczonego montera z odpowiednig; wiedzg i umiejetnosciami.

10. Jezeli reklamujacy sprzet dostarczony do serwisu okaze sie sprawny, serwisant moze obcigzy¢ kosztami
sprawdzania oraz przesytki osobe badz firme reklamujgcg towar.

11. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen powstatych w wyniku ztego montazu lub niewtfasciwej obstugi
sprzetu.

12. Koszty odestania naprawionego na gwarancji sprzetu ponosi firma HatPol.

13. Serwis HatPol nie ma obowigzku informowac reklamujgcego o stanie naprawy sprzetu, klient moze sam
Sledzi¢ stan swojej naprawy na rma.hatpol.pl, tam rowniez moze wprowadzaé swoje komentarze.

14. Naprawa gwarancyjna bedzie trwac¢ 19dni roboczych, jednak z przyczyn niezaleznych od HatPol czas
naprawy moze zosta¢ przedtuzony maksymalnie do 3 miesiecy (w praktyce czas reklamacji srednio trwa
3dni robocze).

15. HatPol nie ponosi odpowiedzialnosci za serwis gwarancyjny, jezeli wymagane naprawy nie bedg mogty
by¢ wykonane z powodu restrykcji importowo-exportowych.

16. Serwis HatPol zastrzega sobie prawo do zmiany warunkéw gwarancyjnych w kazdej chwili, ktore bedg
miaty moc dziatania wstecz.

17. Prawa i obowigzki stron regulujg niniejsze warunki gwarancji z ktdrymi klient winien sie zapoznac i
zatwierdzi¢ wtasnorecznym podpisem.

Model urzadzenia i nr seryjny Data sprzedazy, pieczec i podpis sprzedawcy

Strony producenta: safeautomation.pl
Strona wytacznego dystrybutora: www.hatpol.pl
E-mail serwisu: serwis@hatpol.pl
Strona zgtoszen reklamacji: rma.hatpol.pl
Nr. telefonu do serwisu: (18) 414-47-83

¥;HatPol
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