Strona 1 — Okladka

Instrukcja obshlugi
Prosze uwaznie przeczytac te instrukcje przed instalacjq.
Czujnik detekcji pojazdow

Strona 2 — Informacja o prawach autorskich
instrukcja_001pl0073

Dziekujemy za wybor naszego czujnika detekcji pojazdow.
Urzadzenie to wykorzystuje technologie radarowa mmWave o wysokiej precyzji i jest szeroko
stosowane w branzy parkingowej.

Zaleca sie montaz czujnika na oddzielnym stupku, aby uruchamia¢ szlaban lub kamere do odczytu
tablic rejestracyjnych. Moze wspotpracowac takze z biletomatem i innymi urzadzeniami. Czujnik
charakteryzuje sie doskonalym rozpoznawaniem kierunku pojazdu.

Aby zapewni¢ najwyzsza jako$¢ dzialania urzadzenia, prosimy o doktadne zapoznanie sie z
instrukcja i przeprowadzenie montazu oraz konfiguracji zgodnie z wytycznymi.

A\ Specyfikacja i wyglqd urzqdzenia mogq ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia.

Strona 3 — Spis tresci
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Czujnik detekcji pojazdow 001PL0073 zostat zaprojektowany do kontroli ruchu wjazdowego i
wyjazdowego na parkingach oraz w garazach podziemnych.

Moze pehi¢ funkcje czujnika wyzwalajacego, ktory precyzyjnie steruje otwieraniem i zamykaniem
ramienia szlabanu, wspotpracujac z gtéwna ptyta sterujacq. Obszar detekcji mozna regulowac
poprzez aplikacje mobilng z uzyciem Bluetooth.

W porownaniu z tradycyjnymi petlami indukcyjnymi, czujnik ten:
v jest wygodniejszy i inteligentniejszy,

v nie wymaga ciecia nawierzchni,

v zapewnia lepsze doswiadczenie uzytkownika,

v gwarantuje wysoka wydajnosc¢ przy atrakcyjnej cenie.

Czujnik wykorzystuje radar fal milimetrowych oparty na uktadzie RF SOC. Cechuje sie:
* niewielkim rozmiarem,
* niskim poborem energii,
* dzialaniem w kazdych warunkach pogodowych,
* wysoka czutoscia i precyzja,
* latwa instalacja,
* stabilnoSciq pracy.

Technologia anteny MIMO zapewnia wysoka doktadnos¢ pomiaru kata. Jednostka przetwarzajaca
dziata w architekturze DSP + ARM dual-core, co pozwala efektywnie analizowac ruch obiektow i
chroni przed niebezpiecznymi sytuacjami (np. uderzenie pojazdu lub osoby przez szlaban, brak
zamkniecia).

Strona 5 — 2. Specyfikacja techniczna
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Parametr Wartos¢
Model 001PL0073
Zasieg wykrywania 1-6 m (domys$lnie 3 m)
Szerokosc detekcji  0,5-1,5 m (lewa/prawa)
Czestotliwos¢ pracy 79 GHz

Zasilanie 9-24 V DC (zalecane 12 VDC /1 A)
Pobor mocy <2,5W

Wyjscia Przekaznik NO/NC

Interfejs Bluetooth / RS485

Wymiary 107,9 x 73,6 x 17,2 mm

Waga 140 g

Klasa szczelno$ci  1P66
Temperatura pracy -40°C do +85°C



Parametr Wartos¢
Dhigos¢ przewodu 1 m
Montaz Na obudowie szlabanu
Certyfikaty CE, FCC, RoHS
}? Tryby detekcji (domyslne wartosci):
* Tryb antykolizyjny: 3 m w przod, 0,5 m w lewo/prawo

* Tryb wyzwalajacy: 1,9 m w przod, 0,5 m w lewo/prawo

Strona 6 — 3. Cechy czujnika
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(Na stronie znajduje sie ilustracja urzqdzenia — ,,Figure 1. Appearance” — czujnik pokazany z
przodu i z tylu. Obraz poglgdowy.)

Q Najwaizniejsze cechy urzadzenia:

¢) LED sygnalizacyjne
+ Czerwona dioda — informuje o zasilaniu. Swieci ciagle, gdy urzadzenie jest podtaczone do

zrodla zasilania.

» Zielona dioda — sygnalizuje wykrycie obiektu w strefie detekcji. Gdy czujnik nic nie
wykrywa, pozostaje zgaszona.

Zapisywanie i odtwarzanie konfiguraciji

Po skonfigurowaniu czujnika (np. ustawienie pola detekcji) dane zapisywane sq automatycznie.
& Po odiqczeniu i przywréceniu zasilania urzqdzenie automatycznie zataduje ostatniq zapisang
konfiguracje.

Aktualizacja oprogramowania

Oprogramowanie czujnika mozna zaktualizowac:
* poprzez aplikacje mobilna,
* przez komputer korzystajacy z interfejsu RS485.

o/ Aktualizacja nie wymaga demontazu urzadzenia.
Po instalacji aktualizacji nalezy ponownie uruchomi¢ zasilanie, aby zmiany zostaty

zastosowane.




X Ustawianie obszaru detekcji
Domys$lne wartosci pola wykrywania (Tryb antykolizyjny):

Obszar Wartosc
Dlugos¢ frontowa 3m

Szerokos¢ (lewa/prawa) 0,5 m
Domyslne wartosci pola wykrywania (Tryb wyzwalajacy):

Obszar Wartos¢
Dlugos¢ frontowa 1,9m

Szerokos¢ (lewa/prawa) 0,5 m
Obszar detekcji mozna dowolnie zmieniac z poziomu aplikacji mobilnej lub komputera.

£ Stabilna praca w kazdych warunkach

Czujnik dziata poprawnie nawet w utrudnionych warunkach srodowiskowych:
* deszcz B8
* mgla B3
* Snieg *

* kurz i zapylenie (7o

£2 Technologia radarowa

Urzadzenie wykorzystuje technologie radarowa fal milimetrowych (mmWave), ktéra zapewnia:
* bardzo wysoka precyzje,
* malg podatnosc¢ na zaklocenia,

* stabilnos¢ dziatania niezaleznie od o$wietlenia i warunkéw atmosferycznych.
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5 Krok 1 — Wybér miejsca instalacji

Czujnik nalezy zainstalowac:

v na powierzchni obudowy szlabanu,

v pionowo wzgledem podloza,

v na odpowiedniej wysokosci (zgodnie z pozniejszymi zaleceniami — ok. 75-80 cm).

Y W przypadku pracy jako czujnik aktywujqcy szlaban — moze by¢ zamontowany na wolnostojqcym
stupku (rysunek po lewej stronie strony 7).




« Krok 2 — Proces montazu

Zgodnie z ilustracja na stronie (widoczna kolejnos$¢ elementéw):
1. Przygotowac elementy:
* uszczelka gumowa,
* podktadka metalowa,
* plyta montazowa,
* nakretka M16,
* wigzka przewodow.

2. Przelozy¢ czujnik przez otwor montazowy, zachowujac kolejno$¢ elementow:
czujnik - uszczelka - podkladka - plyta montazowa — nakretka M16

3. Dok}adnie dokreci¢ nakretke, aby unikna¢ luzéw i zapewnic szczelno$¢.

& Zalecane jest, aby urzqdzenie byto zamontowane stabilnie oraz skierowane centralnie na obszar
dziatania szlabanu.
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Na stronie widoczne sq dwa przyktady schematow podtaczenia czujnika do plyty sterujacej
szlabanu:

% Podlaczenie z wyjsciem typu NO (styk normalnie otwarty)

+ -
COM ———- Plyta sterujgca szlabanu

Czujnik wykrywa obiekt — styk NO zostaje zamkniety — szlaban otrzymuje sygnat otwarcia.

% Podlaczenie z wyjsciem typu NC (styk normalnie zamkniety)

+ -
COM ——- Plyta sterujgca szlabanu

Styk NC dziata odwrotnie — otwiera sie, gdy czujnik przejdzie w stan aktywny.

A\ Zasilanie czujnika

{) Zalecane zasilanie: 12V DC / 1A
Mozliwe zakresy: 9-24V DC



W przypadku niestabilnego zasilania lub podtaczenia do zbyt duzej ilosci urzadzen — uzycie
oddzielnego zasilacza 12V 1A poprawi niezawodnos¢ dziatania.

Strona 9 — 6. Instrukcja konfiguracji (czes¢ 1 — nawigzanie
polaczenia)
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Czujnik mozna skonfigurowac za pomoca:

aplikacji mobilnej (Bluetooth) lub
/= oprogramowania komputerowego (RS485).

Q Konfiguracja przez aplikacje mobilna
1. Pobierz aplikacje (Android/iOS) — ,,ISensor”
2. Wiacz aplikacje — kliknij ,,Connect device”
3. Wybierz urzadzenie z listy:
e _Radar...” albo ,,Mbit...”
4. Wprowadz hasto: 88888888

5 Po pomyslnym polaczeniu aplikacja wyswietli status urzadzenia i umozliwi konfiguracje.

L] Wybér trybu pracy (strona 10)
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Widoczny ekran aplikacji umozliwia wybdr trybu:
» Trigger Mode (wyzwalajacy)
* Anti-collision Mode (antykolizyjny)

Tryb Trigger wykrywa kierunek ruchu (od lewej do prawej lub odwrotnie), co zapobiega
niepotrzebnemu otwarciu szlabanu.

Strona 10 — Konfiguracja parametrow + aktualizacja
firmware

instrukcja_001pl0073

Aplikacja umozliwia:

Funkcja Opis
Parameter setting Ustawienie pola detekcji i czutosci



Funkcja Opis
Firmware management Aktualizacja oprogramowania
False alarm checking  Ograniczenie falszywych detekcji
Other functions (menu) Zmiana hasta, przezroczystos¢ danych, wersja firmware

Strona 11 — Konfiguracja kierunku detekcji (Trigger
Mode)
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W trybie Trigger urzadzenie moze wykrywac:
* &, Ruch w obu kierunkach
» &= tylko z lewej strony
* = tylko z prawej strony

v Ustawienia dostepne w aplikacji — ,,Direction recognition”.

Strona 12 — Dodatkowe funkcje i ustawienia (Other
functions)
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W prawym gornym rogu aplikacji dostepne sg zaawansowane opcje:
« fl Zmiana hasta
. Sprawdzenie dostepnosci aktualizacji

« [ Tryb diagnostyczny

Strona 13 — Regulacja czulosci detekcji
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Czulos¢ detekcji mozna ustawi¢ w aplikacji:

Poziom czulosci Wykrywane obiekty

Wysoka Wszystkie obiekty (piesi, rowery, samochody)
Srednia Ograniczona detekcja drobnych ruchéw
Niska Tylko wieksze obiekty (pojazdy)

/\ Przy czuto$ci niskiej osoby (<2 osoby stojace obok siebie) moga nie zosta¢ wykryte.
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Prosze przeczytac ponizsze zasady przed uzyciem czujnika:

R Zasilanie
* Nalezy zapewnic stabilne zasilanie, aby nie wptywato to negatywnie na prace czujnika.
» Zalecane zasilanie: osobny zasilacz 12 V/ 1 A.

* Czujnik moze powodowac zaktécenia dziatania przy niestabilnym napieciu.

% Czyszczenie czujnika

Czujnik posiada wbudowang antene. Jesli powierzchnia zostanie pokryta:
* woda,
* Sniegiem,

e kurzem,
to nalezy ja natychmiast oczysci¢, aby zapewni¢ poprawne dziatanie.

“® Montaz dla pojazdow wysokich
Dla pojazdow:

* ciagniki siodlowe z naczepa (tir),

* Dbetoniarki,

* inne pojazdy z wysoko umieszczonym podwoziem (>1 m)
P Zaleca sie zainstalowanie 2 czujnikéw lub zastosowanie zdalnego sterowania
szlabanem.

[ Przeszkody w polu detekcji

W obszarze detekcji nie mogq znajdowac sie obiekty, ktére moga wplywac na dzialanie czujnika,
np.:

* konstrukcje metalowe (np. ogrodzenia),
e tablice reklamowe,
* kamery do rozpoznawania tablic,

* Sciany.




Zmiana otoczenia — ponowna kalibracja

Jesli w obszarze detekcji pojawia sie nowe obiekty (np. stupki, stojaki itp.) konieczne jest:
=> Ponowne przeprowadzenie procesu uczenia srodowiska (environment learning).

Q Niekorzystne warunki instalacji

Nie zaleca sie montazu czujnika w:
* pojedynczym pasie ruchu, jesli stosowane sq rozne rodzaje szlabanow,
* miejscach o duzym zabrudzeniu lub bfocie,

* przy ekstremalnych warunkach pogodowych (silne ulewy, Sniezyce).

> Ustawienia zakresu detekcji

Zakres detekcji powinien by¢ dopasowany do dlugosci ramienia szlabanu:

@ Zaleca sie ustawienie wartoici rownej lub nieco mniejszej niz dlugos¢ ramienia, aby uniknac
wykrywania 0sob lub pojazdow, ktore znajduja sie poza obszarem przejazdu.

Proces uczenia Srodowiska

Podczas procesu uczenia (environment learn):
* ramie szlabanu moze drgac¢ podczas opadania,
* kalibracje nalezy przeprowadza¢ dopiero po stabilizacji ramienia.

5% Jedli szlaban odbija sie po zamknieciu — ponownie przeprowadzi¢ uczenie.
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% 1. Zielona dioda $wieci ciagle po instalacji, a szlaban sie nie zamyka

Rozwiazania:

* W polu detekcji znajdujq sie nowe odbicia — usungc¢ obiekty lub ponownie przeprowadzic¢
uczenie Srodowiska.

* Aktywna funkcja klasyfikacji pieszy/pojazd — szlaban uruchamia sie dopiero po wykryciu
pojazdu.

e Zalecane osobne zasilanie 12V / 1A.




? 2. Czujnik nie reaguje na osobe stojaca w polu detekcji

* Czulosc¢ ustawiona na niski poziom (wykrywa tylko wieksze obiekty — pojazdy).

? 3. Czerwona dioda miga

* Niestabilne zrodto zasilania — zastosowac oddzielne zasilanie 12V / 1A.

* UpewniC sie, ze czujnik zainstalowany jest na wysokosci 75-80 cm, aby unikna¢ zaktocen
od przeszkdd (np. progow zwalniajacych).

() Dodatkowe uwagi

Jesli warunki montazowe sa nietypowe —
Q, nalezy skonsultowaé montaz z dostawcq przed instalacijq.

Strona 16 — Zasilanie i warunki pracy
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» Zakres zasilania: 9-24 V DC

e Zalecane: 12V /1A

* Mozliwe zasilanie z systemu kamer monitoringu: 12/24 V DC.

* Zalecana wysokos$¢ montazu: 75-80 cm od poziomu podloza.

Strona 17 — 9. Zawartosc¢ opakowania
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Nr Element Ilos¢
1 Czujnik 1
2 Nakretka M16 1
3 Podktadka 2
4  Wiazka przewodow 1
5 Certyfikat 1

6 Instrukcja obstugi 1
Aplikacja mobilna:
Wyszukaj w sklepie: ,,ISensor” (Android & iOS)
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